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Two control elements (16,18) are arranged at the surgical control handle 
(2) and are connected to the regulator (24) of the HF generator (22) 
across a unit (28) including a motor, so that an operation of the first 
element effects an increase in the HF power delivered and an operation of 
the second control element effects a reduction in power. 

Both control elements (16,18) are arranged at the surgical control 
handle, one behind the other, on a first reference axis (20) parallel to 
the handle axis (12). During the operation the surgeon himself can adjust 
the desired HF power to give the operation position 'cut 1 or the operating 
position 'coagulation*. 

USE /ADVANTAGE - HF surgery. The surgeon can adjust HF power himself 
independently of auxiliary personnel. 

2/2 
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(§4) HF-Chirurgiegerat mit Leistungssteuerung vom Chirurgie-Handgriff 

DerChirurgie-Handgriff (2) des HF-Chirurgiegerats besitzt 
ein erstes und ein zweites Betatigungselement (16, 18), die 
vorzugsweise als Tastschalter ausgefiihrt sind. Diese Betati- 
gungselemente (16, 18) sind mit dem Einstellorgan (24) des 
HF-Generators (22) des HF-Chirurgiegerats in der Weise 
verbunden, daB eine Betatigung des ersten Betatigungs- 
elements (16) eine vergro&erte und eine Betatigung des 
zweiten Betatigungselements (18) eine verringerte Abgabe 
der HF-Leistung am Ausgang (26) bewirkt. Der Operateur 
kann somit wahrend einer Operation vom Chirurgie-Hand- 
griff (2) aus seJbst die gewunschte HF-Leistung sowohl fur 
den Betriebszustand »Schneiden« als auch fur den Betriebs- 
zustand »Koagulation« einstellen. 
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Patentanspruche 

1. HF-Chirurgiegerat mit einem HF-Generator, der 
ein Einstellorgan zum Einstcllcn der abgegebenen 
HF-Leistung aufweist. una mit einem mit dem HF- 5 
Generator verbundenen Chirurgie-Handgriff, der 
eine aktive Elektrode und mindestens einen Schal- 
ter zum Ein- und Ausschalten des vom HF-Genera- 
tor zur aktiyen Elektrode flieBenden HF-Stroms 
aufweist, dadurch gekennzeichnet, daB an dem 10 
Chirurgie-Handgriff (2) ein erstes und ein zweites 
Betatigungselement (16, 18) angeordnet sind, die 
iiber eine Einrichtung (28) mit dem Einstellorgan 
(24) des HF-Generators (22) derart verbunden sind, 
daB eine Betatigung des ersten Betatigungscle- 15 
ments (16) eine vergroBerte und eine Betatigung 
des zweiten Betatigungselements (18) eine verrin- 
gerte Abgabe der HF-Leistung bewirkt. 

2. HF-Chirurgiegerat nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet. daB das erste und zweite Betati- 20 
gungselement (16, 18) — in Richtung einer parallel 
zur Handgriffslangsachse (12) verlaufenden ersten 
Bezugsachse (20) gesehen — hintereinander am 
Chirurgie-Handgriff (2) angeordnet sind. 

3. HF-Chirurgiegerat nach Anspruch 2 mit einem 
ersten und einem zweiten Schalter, die entlang ei- 
ner zweiten Bezugsachse (20) parallel zur Hand- 
griffslangsachse (12) angeordnet und zum Einschal- 
ten in die Betriebsarten "Schneiden" und "Koagulie- 
ren" vorgesehen sind, dadurch gekennzeichnet, daB 
die erste und zweite Bezugsachse (20, 10) beziiglich 
der Handgriffslangsachse (12) urn 90° gegeneinan- 
der versetzt angeordnet sind. 

4. HF-Chirurgiegerat nach Anspruch 3, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der erste Schalter (8) neben dem 
ersten Betatigungselement (18) und der zweite 
Schalter (8) neben dem zweiten Betatigungsele- 
ment (18) liegt. 

5. HF-Chirurgiegerat nach einem der Anspruche 1 
bis 4. dadurch gekennzeichnet, daB die Einrichtung 
(28) elektrisch ausgebildet ist. 

6. HF-Chirurgiegerat nach Anspruch 5, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Einrichtung (28) einen Vor- 
warts-Ruckwarts-Zahler (32) umfaBt, dessen Zahl- 
richtung durch Betatigung des ersten oder zweiten 
Betatigungselements (16, 18) wahlbar ist, und daB 
der Ausgang des Vorwarts-Ruckwarts-Zahlers (32) 
mit dem Einstellorgan (24) des HF-Generators (22) 
in Wirkverbindung steht. 

7. HF-Chirurgiegerat nach Anspruch 6, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Vorwarts-Ruckwarts-Zahler 
(32) von einem Impulsgenerator (30) beaufschlagt 
ist, und daB der Ausgang des Vorwarts-Ruckwarts- 
Zahlers (32) iiber einen Digital-Analog- Wandler 
(34) an das Einstellorgan (24) des HF-Generators 
(22) angeschlossen ist. 

8. HF-Chirurgiegerat nach Anspruch 7, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Impulsgenerator (30) von 
dem ersten und/oder zweiten Betatigungselement 
(16. 18)steuerbar ist. 

9. HF-Chirurgiegerat nach Anspruch 8, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Impulsrate des Impuisgene- 
rators (30) in dem Sinne veranderbar ist, daB bei 
Betatigung des ersten oder zweiten Betatigungs- 
elements (16. 18) zunachst Impulse mit niederer Im- 
pulsrate und dann Impulse mit hoherer Impulsrate 
an den Vorwarts-Ruckwarts-Zahler (32) abgege- 
ben werden. 
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10. HF-Chirurgicgcrat nach einem der Anspruche 1 
bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB die Einrichtung 
(28) einen Motor umfaBt. dessen Laufrichtung 
durch Betatigung des ersten oder zweiten Betati- 
gungselements (16, 18) wahlbar ist, und daB der 
Motor mit dem Einstellorgan (24) des HF-Genera- 
tors (22) in Wirkverbindung steht. 

Beschrcibung 

Die Erfindung bezieht sich auf ein HF-Chirurgiegerat 
mit einem HF-Generator, der ein Einstellorgan zum 
Einstellen der abgegebenen HF-Leistung aufweist, und 
mit einem mil dem HF-Generator verbundenen Chirur- 
gie-Handgriff, der eine aktive Elektrode und mindestens 
einen Schalter zum Ein- und Ausschalten des vom HF- 
Generator zur aktiven Elektrode flieBenden HF-Stroms 
aufweist. 

Ein solches HF-Chirurgiegerat ist beispielsweise aus 
der Siemens-Publikation "Radiotom 804 — Betriebsan- 
leitung" Bestell-Nr. A91001-M3391-L040-01, bekannL 
Bei diesem HF-Chirurgiegerat wird ein Chirurgie- 
Handgriff eingesetzt, der — in Richtung der Handgriffs- 
langsachse gesehen — zwei Schalter zum Ein- und Aus- 
25 schalten des vom HF-Generator zur aktiven Elektrode 
flieBenden HF-Stroms aufweist. Die beiden Schalter 
sind als Fingerschaiter ausgebildet Mit dem einen Fin- 
gerschalter wird durch Fingerdruck die Betriebsart 
"Schneiden" und mit dem anderen Fingerschaiter die 
30 Betriebsart "Koaguiation" ausgewahlt. Mit anderen 
Worten, es ist dem Chirurgen mogiich, direkt am Chirur- 
gie-Handgriff je nach Art der Tatigkeit die HF-Strom- 
art "Schneiden" oder "Koagulation" auszuwahlen. Die 
Kennlinien in diesen beiden HF-Betriebsarten unter- 
35 scheiden unter anderem in der jeweils abgegebenen 
HF-Leistung. In jeder der beiden Betriebsarten kann 
wahrend eines operativen Eingriffes die abgegebene 
HF-Leistung feinstufig verandert werden. Dieses ge- 
schieht mittels Tastendruck an der Frontplatte des ei- 
40 gentlichen HF-Chirurgicgerats, das in der Regel in eini- 
ger Entfernung vom Operationsfeld plaziert ist. 

MuB nun wahrend eines solchen Eingriffes die HF- 
Leistung in einer der beiden Betriebsarten "Schneiden" 
oder "Koagulation" verandert werden, so ist der Opera- 
45 teur auf unsteriles Hilfspersonal angewiesen, das an der 
genannten Frontplatte die vom Operateur gewunschte 
Einstellung vornimmL Bei der Anweisung durch den 
Chirurgen kann es zu Hohrfehlern kommen. Oberdies 
ist die Einstellung iiber eine Hilfsperson umstandiich 
50 und zeitraubend und ermoglicht dem Chirurgen keine 
unmittelbare Reaktion auf eine geanderte Situation im 
Operationsfeld, beispielsweise bei plotzlich auftreten- 
den Blutungen. 

Aufgabe der Erfindung ist es, ein HF-Chirurgiegerat 
55 der eingangs genannten Art so auszugcstalten, daB der 
Chirurg bei der Einstellung der HF-Leistung nicht auf 
Hilfspersonal angewiesen isL 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB dadurch gelost, 
daB an dem Chirurgie-Handgriff ein erstes und ein zwei- 
60 tes Betatigungselement angeordnet sind, die iiber eine 
Einrichtung mit dem Einstellorgan des HF-Generators 
derart verbunden sind, daB eine Betatigung des ersten 
Betatigungselements eine vergroBerte und eine Betati- 
gung des zweiten Betatigungselements eine verringerte 
65 Abgabe der HF-Leistung bewirkt. 

Bei einem solchermaBen ausgestalteten HF-Chirur- 
giegerat ist die Leistungssteuerung direkt vom Chirur- 
giehandgriff aus mogiich. Der Operateur kann daher 
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sclbst die HF-Leistung durch Betatigung eines der bei- 
den Betatigungselemente einstellcn. Er ist somit in die- 
ser Beziehung nicht auf Hilfspersonal angewiesen. Das 
ermoglicht ihm ein freizugiges und rasches Arbeiten im 
Operationsfeld. 

Bevorzugt sind die beiden Betatigungselemente als 
Fingerschalter ausgebildet. Sie sind vorzugsweise — in 
Richtung einer parallel zur Handgriffslangsachse ver- 
laufcndcn Bezugsachse gesehen — am Chirurgie-Hand- 
griff hintereinander angeordnet 

Weitere Vorteile und Ausgestaitungen der Erfindung 
ergeben sich aus der Beschreibung der beigefugten Fi- 
guren und aus den Unteranspruchen. Es zeigt 

Fig- 1 einen erfindungsgemaB ausgestalteten Chirur- 
gie-Handgriff fur ein HF-Chirurgiegerat und 

Fig. 2 den in Fig. 1 gezeigten Chirurgie-Handgriff im 
Zusammenwirken mit elektronischen Baukomponenten 
des HF-Chirurgiegerats. 

In Fig. 1 ist ein Ausfuhrungsbeispiel eines Chirurgie- 
Handgriffs 2 dargestellt, der in iiblicher Weise langge- 
streckt ausgebildet ist und endseitig mit einer aktiven 
Elektrode 4 versehen ist Diese Elektrode 4 wird bei 
hochfrequenz-chirurgischen Operationen in Kontakt 
mit dem zu schneidenden oder koagulierenden Gewebe 
gebracht Bcim Einsatz des HF-Chirurgiegerats muB 
der Operateur nach Art der operativen Situation zwi- 
schen den HF-Stromarten "Schneiden" und "Koagula- 
tion" wahlen konnen. Dies ist dadurch moglich, daB der 
Chirurgie-Handgriff 2 mit zwei Schaltelementen oder 
Schaltern 6 bzw. 8 versehen ist. Diese Schalter 6, 8 sind 
als Fingerschalter ausgebildet und werden durch Druck 
des Zeigefingers betatigt Die Betatigung des ersten 
Schalters 6 bewirkt die Einschaltung der HF-Stromart 
"Schneiden", und die Betatigung des zweiten Schalters 8 
bewirkt die Einschaltung der HF-Stromart "Koagula- 
tion". Die beiden Schalter 6, 8 sind entlang einer Bezugs- 
achse 10, die parallel zur Handgriffslangsachse 12 liegt, 
angeordnet 

Wahrend einer Operation ist es fur den Chirurgen 
auch notig, nach Art des Gewebes, der Starke einer 
Blutung. dem operativen Ziel, etc. die abgegebenc HF- 
Leistung zu verandern. Damit der Chirurg nicht auf 
Hilfspersonal angewiesen ist. das auf Zuruf eine Bedie- 
nung des eigentlichen HF-Chirurgiegerats vornehmen 
muB, ermoglicht der Chirurgie-Handgriff nach Fig. 1 
dem Chirurgen selbst diese Anderungder HF-Leistung. 

Dazu sind an dem Chirurgie-Handgriff ein erstes und 
ein zweites Betatigungselement 16 bzw. 18 angeordnet 
Diese Betatigungselemente 16, 18 sind vorzugsweise 
ebenfalls als Fingerschalter ausgebildet. Diese beiden 
Schaltoder Betatigungselemente 16, 18 sind zur Plus- 
bzw. Minus-Einstellung der HF-Leistung des HF-Chi- 
rurgiegerats vorgesehen. Die beiden Betatigungsele- 
mente 16, 18 sind — in Richtung einer weiteren, eben- 
falls parallel zur Handgriffslangsachse 12 verlaufenden 
Bezugsachse 20 gesehen — am Chirurgie-Handgriff 2 
hintereinander angeordnet Insbesondere ist die Anord- 
nung so vorgenommen, daB die beiden Bezugsachscn 
10, 20 beziiglich der Handgriffslangsachse 12 urn 90° 
gegeneinander versetzt angeordnet sind. Das erste Be- 
tatigungselement 16 liegt dabei neben dem ersten Schal- 
ter 6, unddaszweite Betatigungselement 18 liegt neben 
dem zweiten Schalter 8. Die Steuerund Energielcitun- 
gen sind in einem Kabel 21 zusammengefaBt. 

Wic spater anhand von Fig. 2 deutlich wird, sind die 
an dem Chirurgie-Handgriff 2 angebrachten Betati- 
gungselemente 16, 18 liber eine Einriehtung mit dem 
Einstellorgan des HF-Generators im eigentlichen HF- 



Chirurgiegerat derart verbunden, daB eine Betatigung 
des ersten Betatigungselements 16 eine vergrdBerte und 
eine Betatigung des zweiten Betatigungselements 18 ei- 
ne verringerte Abgabe der HF-Lcistung zur Folge hat. 
5 Die Bedienung bei einer VergroBerung oder Verrin- 
gerung der HF-Leistung erfolgt jeweils durch Halten 
zweier Tasten oder Schaltelemente 6, 16 bzw. 8, 18. 
Hierdurch ist ein unbeabsichtigtes Verstellen der einge- 
stellten HF-Leistung vermieden. Der Chirurg kann auf 
io diese Weise leicht selbst die HF-Leistung in den beiden 
HF-Bctricbsarten "Schneiden" und "Koagulation" ein- 
stellen. Beispielsweise bedeutct die Forderung. daB der 
Koagulationskanal mehr HF-Leistung hergeben soil, 
daB die Koagulationstaste 8 und die Plustaste 16 fur 
15 einige Zeit zu halten sind. Beispielsweise bedeutet ande- 
rerseits die Forderung. daB der Schneidekanal weniger 
Leistung abgeben soil, daB die Schneidetaste 6 und die 
Minustaste 18 fur einige Zeit zu halten sind. 
Die beiden Schalter 6. 8 und die beiden Betatigungs- 
20 elemente 16, 18, die jewcils vorzugsweise als Tastschal- 
ter ausgebildet sind, werden im Hinbiick auf eine leichte 
Sterilisierbarkeit ausgesucht. 

Aus Fig. 2 ist in einer Prinzipdarstellung das Zusam- 
menwirken des Chirurgie-Handgriffs 2 mit weiteren 
25 Bauteilen eines HF-Chirurgiegerats dargestellt Zentra- 
les Bauteil dieses HF-Chirurgiegerats ist ein HF-Gene- 
rator 22, der einen Eingang oder ein Einstellorgan 24 
zum Einstellen der an seinem Ausgang 26 abgegebenen 
HF-Leistung aufweist Dieser Ausgang 26 ist direkt mit 
30 dem Chirurgie-Handgriff 2 verbunden. 

Wie bereits erwahnt bewirkt eine Betatigung des er- 
sten Betatigungselements 16 eine VergroBerung und ei- 
ne Betatigung des zweiten Betatigungselements 18 eine 
Verkleinerung der am Ausgang 26 abgegebenen HF- 
35 Leistung. Dies wird durch Steuersignale s bewirkt, die 
von den Betatigungselementen 16, 18 abgenommen sind 
und einer elektrischen Einriehtung 28 zugefuhrt sind. 
Diese Einriehtung 28 enthalt einen Impulsgenerator 30 
und einen nachgeschalteten Vorwarts-Ruckwarts-Zah- 
40 ler 32. Die Steuersignale s konnen durch Einschaiten 
einer (nicht gezeigten) Spannungsquelle mittels der Be- 
tatigungselemente 16, 18 zustandekommen. Dem Vor- 
warts-Ruckwarts-Zahler 32 ist ein Digital/ Analog- 
Wandler 34 nachgeschaltet, dessen Ausgang mit dem 
45 Einstellorgan 24 verbunden ist Am Ausgang des Vor- 
warts-Ruckwarts-Zahlers 32 ist weiterhin ein Gerat 36 
zur digitalen Leistungsanzeige angeschlossen. 

Ober die Steuersignale s ist die Zahlrichtung des Vor- 
warts-Ruckwarts-Zahlers 32 wahlbar. Dabei entspricht 
50 beispielsweise eine bei Drucken des Betatigungsele- 
ments 16 bewirktc Zunahme des Zahlerstandes einer 
Zunahme der gewiinschten HF-Leistung, und eine bei 
Drucken des Betatigungselements 18 bewirkte Abnah- 
me des Zahlerstandes entspricht einer Abnahme der 
55 gewunschten HF-Leistung. Eine zum Zahlerstand pro- 
portionale analoge AusgangsgroBe wird iiber den Digi- 
tal-Analog- Wandler 34 dem Einstellorgan 24 am HF- 
Generator 22 zugefuhrt. Auf diese Weise ist zwischen 
dem Ausgang des Vorwarts-Ruckwarts-Zahlers 32 und 
ho dem HF-Generator22eine Wirkverbindunghcrgcstelit. 
Der Zahieingang des Vorwarts-Ruckwarts-Zahlers 32 
wird von dem Impulsgenerator 30 mit Rechteckimpul- 
sen beaufschlagt. Die Impulsrate des Impulsgenerators 
30 ist veranderbar: Bei Betatigung des ersten oder zwei- 
b5 ten Betatigungselements 16 bzw. 18 werden zunachst 
Impulse mit niedercr impulsrate und danach Impulse 
mit vergieichsweise hoher Impulsrate an den Zahiein- 
gang des Vorwarts-Ruckwarts-Zahlers 32 abgegeben. 
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Auf diese Weise wird erreicht. daB bei Betatigung des 
ersten oder zweiten Betatigungselements 16 bzw. 18 
zunachst mit langsamer Zahlgeschwindigkeit gezahlt 
wird: danach kommt cine Schnellzahiung fiir eine groBe 
Bereichsanderung. Mit anderen Worten. beim Drucken 5 
einer der Tasten 16. 18 wird die HF-Leistung zunachst 
langsam. danach aber mit groBerer Geschwindigkeit 
verandert. Diese Anderungsgeschwindigkeit wird bei- 
behalten. solange die beireffende Taste 16 bzw. 18 ge- 
druckt ist, d. h. bis der gewunschte HF-Leistungswcrt 10 
erreicht ist. 

In Fig. 2 ist eine spezielle Ausfiihrungsform einer Ein- 
richtung 28 schematisch dargesteilt. Es sind jedoch auch 
andere Losunge . moglich. Beispielsweise kann die Ein- 
richtung 28 einen Gleichstrommotor umfassen, dessen 15 
Laufrichtung durch die Polaritat des Steuersignals 5 be- 
stimmt wird. Allgemeiner gesprochen kann die Einrich- 
tung 28 einen Motor umfassen, dessen Laufrichtung 
durch die Betatigung des ersten oder zweiten Betati- 
gungselements 16 bzw. 18 gewahlt wird. Dieser Motor 20 
steht mit dem Einstellorgan 24 des HF-Generators 22 in 
Wirkverbindung. Beispielsweise kann es sich dabei urn 
ein Potentiometer handeln, das von dem Motor ange- 
trieben wird; an diesem Potentiometer wird eine Span- 
nung zur Steuerung der HF-Leistung des HF-Genera- 25 
tors 22 abgegriffen. 
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